2024年度自然资源科学技术奖公示表

	项目名称
	抓斗挖泥船疏浚监控系统

	申报奖项
	一等奖或二等奖

	主要完成单位
	中交广州航道局有限公司；中交广航疏浚有限公司

	主要完成人
	陈林、胡学、李晓燕、马定强、许向东、董恒瑞、韦纪军、刘静、张鹏、邹靖、韦杏静、伍骏、汪望明、李金伟、邹智军

	推荐意见
	本成果——抓斗挖泥船疏浚监控系统在“金雄”和“东祥”等大型抓斗挖泥船上均已成功安装使用，并承担国家重大工程项目和海外工程项目，经过了国内外多个工程场景的长期使用，系统已成熟可靠，经济和社会效益显著，推广应用前景广阔。
[bookmark: _GoBack]该成果已获得发明专利3项、实用新型专利3项、外观设计专利1项和计算机软件著作权2项。
本项目的技术内容真实、可靠，完成单位和完成人排序无异议。
同意推荐该成果参加2024年自然资源科学技术奖一等奖或二等奖评选。

	成果简介
	中交广州航道局有限公司和中交广航疏浚有限公司（原中交广州航道局有限公司海洋工程分公司）以30m3“金雄”大型抓斗船为对象，依托深中通道沉管隧道基槽开挖工程，结合抓斗船疏浚作业模式和计算机控制技术，研发一套适用于其自身作业的“抓斗挖泥船疏浚监控系统”（以下简称GDSCS），以满足深中通道沉管隧道基槽开挖质量要求。同时，对于无平挖功能的超大型200m3抓斗船“东祥”轮用于海外有平挖要求的工程项目进行其疏浚监控系统的针对性开发，以较少的硬件设备投入升级改造，提高船舶的疏浚能力和适应性，实现可测、可视和高精度平挖功能，从整体上提高了企业的核心竞争力。
成果研发过程中的关键技术创新点为：
研发了抓斗挖泥船的设备控制与监控系统、疏浚轨迹与剖面显示系统、挖泥自动控制系统、监测报警系统、疏浚数据记录系统，规范了抓斗挖泥船疏浚监控系统的功能、性能等要求，实现了整船疏浚设备监测与控制。 
研发了闭环自动控制系统模型，通过采集反映现场工况的传感器信息数据，与由GIS电子图形系统提供的抓斗目标定位信息数据进行动态比对计算处理，消除或修正偏差干扰，使抓斗快速、准确、平稳地到达预定挖泥作业位置。 
建立全船主要疏浚设备监控系统的信息平台，实现了全船数据共享，为操作人员提供必要的监控信息，实现全船主要监控设备监控信息的全覆盖。 


	客观评价
	经中国水运建设行业协会组织专家鉴定，认为本成果“整体达到国际先进水平”[评价证书2022-38]。
用户单位（中交广航疏浚有限公司）反馈系统显著提升施工效率，减少泥沙回淤率，经济效益显著。
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